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ORD. MODULO ORD. ARGOMENTO
MODULO ARGOMENTO
1 TRASFORMATA ED
ANTITRASFORMATA DI LAPLACE
1.1 LA TRASFORMATA DI LAPLACE
1.2 ANTITRASFORMATA DI LAPLACE
2 ANALISI DEL SISTEMA NEL DOMINIO
DELLA TRASFORMATA
2.1 FUNZIONI DI TRASFERIMENTO E
RISPOSTA DEL SISTEMA
2.2 | SISTEMI DEL SECONDO ORDINE
2.3 SCHEMI A BLOCCHI E ALGEBRA
DEGLI SCHEMI A BLOCCHI
3 ANALISI DEL SISTEMA NEL DOMINIO
DELLA FREQUENZA
3.1 LA RAPPRESENTAZIONE DEI
SEGNALI SINUSOIDALI
3.2 LA RISPOSTA IN FREQUENZA
4 DIAGRAMMI DI BODE E DI NYQUIST
4.1 DIAGRAMMA DI BODE DEL
MODULO
4.2 DIAGRAMMA DI BODE DELLA
FASE
5 HARDWARE E SOFTWARE DEI
MICROPROCESSORI E DElI
MICROCONTROLLORI
5.1 LE MEMORIE
5.2 HARDWARE DEI
MICROPROCESSORI E DEI
MICROCONTROLLORI
5.3 SOFTWARE DEI
MICROPROCESSORI E DEI
MICROCONTROLLORI
5.4 INTERFACCIAMENTO CON LA
CPU
6 SCHEDA ARDUINO CON
MICROCONTROLLORE ATMEGA
(Cenni)
7 MICROCONTROLLORI PIC MICRO
7.1 HARDWARE DEI PIC




7.2

SOFTWARE DEI PIC

7.3 PROGRAMMAZIONE DEI PIC
7.4 PORTE DI INPUT/OUTPUT DEI PIC
7.5 IL TIMER DEI PIC

CONTROLLORI LOGICI
PROGRAMMABILI (Cenni)
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